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@ ACTIONNEUR MULTIFONCTIONS NOTAMMENT POUR VEHICULE AUTOMOBILE. 

(57) Cet actionneur multifonctions du type cornportant un 
boitier (2) dans lequel est prevu un capteur de position (3), 
associe a un equipage mobile (4) dont une portion interme- 
diaire (5) comporte des moyens d'articulation (6) sur le boi- 
tier et cornportant sur son cote en regard du capteur de po- 
sition, un curseur (7) adapte pour cooperer avec ce 
capteur, et sur son autre cote, un organe de manoeuvre 
(8), est caracterise en ce que les moyens d'articulation de 
1'equipage mobile sur le boitier comprennent un premier 
etrier (9) portant I'organe de manoeuvre (8) et le curseur 
(7) et muni de premiers moyens d'articulation (10) selon un 
premier axe determine sur un second etrier (11) muni de 
second moyens d'articulation (12) selon un second axe de- 
termine sur le boitier, perpendiculaire au premier axe. 
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La pr6sente invention conceme un actionneur 
multifonctions notamment pour v£hicule automobile. 

reintegration de plus en plus import ante d'or- 
ganes fonctionnels £ bord des v6hlcules automobiles, 
entraine une augmentation correspondante du norabre d * ac- 
tionneur s ou d ' organes de commande de ceux-ci. 

On peut alnsl constater 1 ' abondance de touches 
et boutons d£di6s A chaque fonction particuli&re du 
v6hicule, par exemple pour la commande des param&tres de 
contrOle des auto-radios, tels que le volume, les fr6- 
quences, etc..., des syst&mes de climatisation, des 
organes d f orientation des r^troviseurs , des organes de 
r£glage des sieges, etc. . 

Par ailleurs, 1 f integration de plus en plus 
crolssante de syst^mes d* assistance & la conduite des 
v6hicules, engendrera £galement une augmentation extr^ne- 
ment import ante du nombre de ces boutons et touches - 

Cette proliferation d 1 organes de commande 
prdsente un certain nombre d * inconv&nlents notamment au 
niveau de leur complexity d • utilisation et de leur en- 
coobrement. 

On connait d6ja dans l'6tat de la technique, des 
actionneurs multifonctions qui comprennent un boitier dans 
lequel est articul6 un Equipage mobile muni d'un organe de 
manoeuvre et d'un curseur associ6 a un capteur de posi- 
tion, par exemple pour la commande de 1 ' orientation des 
rfitroviseurs des v&hicules. 

Cependant, la structure de ces actionneurs est 
telle que les possibility de commande sont relatlvement 
r6dultes . 

On a &g a lenient dfecrit dans la demande de brevet 
frangais n* 94 11 137 d&pos£e le 19 septembre 1994 aux 
noma des Demanderesses , un actionneur de ce type qui 
comporte un organe de manoeuvre reli6 a un Equipage mobile 
d6pla^able A coulissement transversal dans un logement 
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d'une embase, munie en regard de 1' equipage mobile, de 
con-tacts de fin de course actionnables par l f equipage 
mobile lors de ses displacements. 

Le but: de 1 ' invention est: de proposer un autre 
mode de realisation de ce type d * actionneurs r qui permette 
de rfesoudre les probldmes 6voqu6s pr£c&demment . 

A cet effet, 1 1 invention a pour objet un ac- 
tionneur multif onctions , du type comportant un boltier 
dans lequel est pr6vu un capteur de position, associi d un 
Equipage mobile, dont vine portion intennediaire comporte 
des moyens d • articulation sur le boitier et comportant sur 
son cdt6 en regard du capteur de position, un curseur 
adapte pour coop6rer avec ce capteur, et sur son autre 
c6t6, un organe de manoeuvre, caracterise en ce que les 
moyens d 1 articulation de l 1 Equipage mobile sur le boitier 
conprennent un premier etrier port ant 1 ' organe de ma- 
noeuvre et le curseur et muni de premiers moyens d f articu- 
lation selon un premier axe determine sur un second etrier 
muni de second moyens d * articulation selon un second axe 
determine sur le boitier, perpendiculaire au premier axe* 

Selon un mode de realisation, le premier etrier 
porte egalement un organe de cotnmande & ddplacement axial 
et/ou angulaire, reli6 d l f organe de manoeuvre . 

L • invention sera mieux comprise h la lecture de 
la description qui va suivre, donnee uniquement A titre 
d ' exemple et faite en se refer ant aux dessins annexes, sur 
lesquels : 

- les Flg.l h 3 lllustrent des vues de face en 
coupe sch&natique d * un actlonneur multif onctions selon 
1* invention, respectivement en position centrale, bascule 
vers la gauche et bascule vers la droi te ; et 

- les Fig. 4 A 6 lllustrent respectivement des 
vues de c6te de cet actlonneur multif onctions respective- 
ment en position centrale, bascule vers 1 ' avant et bascule 
vers 1 1 arriere - 
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On reconnalt sur ces figures, un actionneur 
multlfonctlons d6sign& par la rifference g6n6rale 1. 

Cet actionneur comporte un boltier d6sign6 pax 
la r6f6rence g6n6rale 2 dans lequel est dispose un capteur 
de position d&sign£ par la r&f&rence g6n6rale 3, ce cap- 
teur de position 6tant par exemple dispose dans le fond du 
boltier et 6tant associ^ & un masque de centrage 3a muni 
d'une lumi6re. 

Ce capteur de position est associ6 d un Equipage 
mobile d6slgn£ par la rdf&rence g&n£rale 4 dont une 
portion intermddiaire 5 comporte des moyens d ' articulation 
6 sur le boltier et plus partlcull&rement par exemple A 
l'extr&mlt& de parties en saillle 2a et 2b de celui-ci 
s'6tendant d partir du fond de ce boltier. 

Cet Equipage mobile 4 comporte sur son c6t6 
dlrlgg vers le capteur de position 3, un curseur 7, adapts 
pour coop6rer avec ce capteur, en passant d travers la 
luml&re du masque de centrage 3a, tandls qu * 11 comporte 
sur son autre c£t£, un organe de manoeuvre 8 actionnable 
par un utlllsateur. 

Comme on peut le voir sur ces figures, les 
moyens d * articulation 6 de cet Equipage mobile 4 sur le 
boltier 2 comprennent un premier £ trier d6sign6 par la 
r6f6renoe g&n6rale 9 sur ces figures* Ce premier 6 trier 9 
comporte des premiers moyens d ' articulation d6sign6s par 
la r6f6rence gfen6rale 10 sur ces figures, selon un premier 
axe d6termln&, sur un second £ trier d6sign6 par la r€f£- 
rence g6n6rale 11, dispose autour du premier et muni de 
second moyens d 9 articulation 12, selon un second axe 
d6termin6 sur le boltier, perpendlculalre au premier axe. 

Ces moyens d f articulation fonnent une sorte 
d* articulation a la cardan de l f 6quipage mobile sur le 
boltier. 

Ce premier fetrier 9 porte 1 f organe de manoeuvre 
8 et le curseur 7. 
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Ce premier Etrier prEsente la forme gEnErale 
d'une chape prEsentant une section en u renvers6 dont les 
extrEmltEs des branches comprennient des traverses par alle- 
les munles des moyens d ' articulation sur le second Etrier. 

Ce second 6trier pr^sente quant E lul une forme 
gEnErale rectangulalre et est interpose entre le premier 
Etrier et les parties en sail lie du box tier - 

Les moyens d • articulation 10 et 12 de ces 
Etriers 1 * un sur 1 • autre et du second fetrier sur le 
boitler comprennent par exemple des parties en saillie 
adaptEes pour s * engager dans des trous complEmentalres, 
des pieces correspondantes • 

On conpoit alors que les bascuiements de l v Equi- 
page mobile par pivotement autour de ces axes d ' articula- 
tlon du premier Etrier 9 sur le second 10 et du second 
Etrier 10 sur le reste du boitier, permettent d'obtenlr 
des dEplacements dans diffErentes positions de 1* Equipage 
mobile et done du curseur portE par celui-cl et associ6 au 
capteur de position, pour perntettre par exemple la coa- 
mande de dif fErents organes ou de dif fErentes f one t ions de 
ceux-ci, par 1 • intermEdiaire de conducteurs de raccorde- 
ment de cet actlonneur et plus particuliErement du capteur 
de position, d ces organes. 

Par ailleurs, 1* Equipage mobile et plus particu- 
liErement le premier Etrier 9 de celui-ci peut par exemple 
comport er un organe de commande & dEplacement axial et/ou 
angulaire dEsignE par la rEfErence gEnErale 13 sur ces 
figures, dont le fonctionnement est Egalement coamiandE par 
1 f organe de manoeuvre 8 . 

On notera par exemple que cet organe de manoeu- 
vre 8 peut com porter une molette et que 1 9 organe de com- 
mande 13 A dEplacement axial et/ou angulaire peut par 
exemple Etre formE par un organe de commande potentiemfi- 
trique et/ou par un interrupteur & dEplacement axial rellE 
& cet organe de manoeuvre. 
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Ces organes de commande sont blen connus dans 
l'etat de la technique, de sorte qu'on ne les d6crira pas 
plus en detail par la suite. 

On notera cependant que le fonctionnement de la 
partie potent iometrique de cet organe de commande peut par 
exemple fetre contr616 par une rotation de 1' organe de 
manoeuvre, t and is que 1 ' interrupteur d depl acenent axial 
peut Stre commute dans une position ou une autre par 
d£placement axial de 1 9 organe de manoeuvre , sous 1 * action 
de I'utilisateur. 

L* organe de manoeuvre peut egalement comport er 
une molette d crans , pour donner & 1 ' utilisateur une bonne 
sensation de rotation. 

Des moyens de rappel de 1 • equipage mobile en 
position centrale peuvent 6galement Stre prevus. 

Ces moyens de rappel peuvent par exemple dtre 
constitues par des ressorts de rappel de 1' Equipage Mobile 
en position centrale, interposes entre celui-ci et le 
boitier. 

De plus, \ine membrane d 1 obturation 14 peut 
egalement 6tre assocl£e au premier 6trier 9 de 1' equipage 
mobile pour assurer l f 6tancheit6 de 1 • actionneur au niveau 
de la partle sup6rieure du box tier. 

On congjoit alors que les dif f erents boutons- 
poussoirs par exemple de commande des parametres .de 
fonctionnement d'un auto- radio d*un v&hlcule automobile 
peuvent dtre remplac6s par un seul actionneur nrulti- 
fonctions tel que decrit dans la pr^sente demande. 

L f interrupteur £ d6placement axial peut par 
exemple faire office d 1 interrupteur de raise en marche ou 
d*arr6t de 1 'auto-radio, le potentiomfetre rotatif pernet- 
tant un reglage du volume sonore de celui-ci et le empla- 
cement dans les differences directions de 1 ' Equipage 
mobile et done du curseur porte par celui-ci sur le 
capteur de position, provoquant la commande par exemple de 
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la m&noire et du balayage respectivement des stations 
regues. 

On congoit alors que l'utilisateur n f a plus & sa 
disposition qu'un seul actionneur lui pennettant de 
5 piloter les diff6rentes fonctions remplies par l'organe 
fonctionnel correspond ant du v6hicule au lieu de plusieurs 
boutons-poussoirs et/ou touches. 

On constate que par 1 * interm&diaire de dif f 6- 
rents axes de command e sur un tel actionneur , on obtient 
10 une plus grande riches se dans la manidre de s^lectionner 
ou de valider les informations exploitables par de no»- 
breux organes actuels et futurs au sein des v6hicules 
automobiles . 

Ce type d f actionneurs peut alors permettre la 
15 centralisation sur un instrument, de plusieurs syst£mes de 
coomande et done de r6duire la place ndcessaire & 1 • inter - 
fagage de 1 • instrumentation de bord des v^hicules automo- 
biles. 

11 va de soi bien entendu que differentes 
20 applications de cet actionneur mult i fonctions peuvent etre 
envisages . 

En effet, outre le r6glage des paramfetres de 
contrfi le du fonctionnement de 1' auto-radio d'un v6hlcule 
automobile, il est fegalement possible de commander les 

25 noyens de climatisation de celui-ci f 1 • orientation des 
r6troviseurs ou encore des sieges, etc. . 

De plus, des applications aux radio- telephones, 
auz r6glages de la consigne de vitesse des v^hlcules, ou 
encore a 1* entree d f informations dans un syst&ne d ' aide & 

30 la navigation des vfehicules, peuvent 6galement etre 
envisages. 
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REVINDICATIONS 

1. Actionneur multifonctions du type comportant 
un boitier (2) dans lequel est pr6vu un capteur de posi- 
tion ( 3 ) , assocl& A un Equipage mobile ( 4 ) , dont une 
portion intem^diaire (5) comporte des moyens d'articula- 
tion ( 6 ) sur le boitier et comportant sur son cdt6 en 
regard du capteur de position, un ourseur (7) adapt6 pour 
coop6rer avec ce capteur, et sur son autre c6t6 # un organe 
de manoeuvre (8), caract6ris£ en ce que les moyens d • arti- 
culation de 1* Equipage mobile sur le boitier, cooprennent 
un premier 6 trier ( 9 ) portant 1 * organe de manoeuvre ( 8 ) et 
le curseur (7) et muni de premiers moyens d • articulation 

( 10 ) selon un premier axe d£termin6 sur un second 6 trier 

(11) muni de second moyens d ' articulation (12) selon un 
second axe d6termin6 sur le boitier, perpendiculaire au 
premier axe. 

2. Actionneur selon la revendication 1, caracti- 
ris£ en ce que le premier €trier ( 9 ) porte un organe de 
comnande ( 13 ) d d&placement axial et/ou angulalre reli6 & 
1 • organe de manoeuvre ( 8 ) . 

3 . Actionneur selon 1 • une quelconque des reven- 
d1 cations pr6c6dentes , caracterise en ce que 1 f organe de 
manoeuvre est une molette* 

4. Actionneur selon la revendication 3, caracte- 
rise en ce que la molette est d crans, 

5. Actionneur selon l'une quelconque des reven- 
dlcatlons prteedentes , caracteris6 en ce qu'il comporte 
des moyens &lastlques de rappel de 1* Equipage mobile en 
position centrale dans le boitier. 

6* Actionneur selon l'une quelconque des reven- 
dications pr&c&dentes, caracterise en ce que le capteur de 
position ( 3 ) est associe d un masque de centrage ( 3a ) . 

7. Actionneur selon l'une quelconque des reven- 
dications pr£c6dentes, caracterise en ce que le premier 
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6 trier ( 9 ) comporte une membrane d ' 6tancb6it6 ( 14 ) de la 
partie sup6rieure du boitier (2). 

8 . Actionneur selon 1 1 une quelconque des rreven— 
dications pr6c6dentes, carac1;feris6 en ce que le second 
6trier (11) est articul6 sur des parties (2a, 2b) du 
boitier (2) en saillie & partir du fond de celui-cl «. 
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